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描くのは、ライン。
変えるのは、現場。
スマートフォンでラインを指定。

高精度測位を活用し、ラインマーキング作業を自動化。

ボタン操作で自動走行

力化省
センチメートル単位

精度
ペイント消費を削減

資材省

ラインマーキングの新しいスタンダード
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https://www.toyo-green.com
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現場を変える、4つの強み
作業時間を短縮
タンクにペイントを充填し、希望するスポーツ
フィールドのラインを自動で描画。

ペイント消費を削減
一定速度でペイントを引くため、均一なライン
を描画。

周辺作業と並行
ロボットがラインを引いている間、別の作業を
行うことが可能。

高精度測位
人工衛星を利用した高精度測位システムで、
精度の高いライン引きを実現。

ラインマーキングを短時間で簡単に
タンクにペイントを充填し、標準装備したタブレット
もしくはスマートフォンを使い、ボタン1つで希望する
スポーツフィールドのライン（※1）を自動で引く
ことができます。
また、使用後の洗浄も簡単で準備から終了までの
全ての作業時間の短縮、ロボットがラインを引いて
いる間、別の作業を行うことが可能となります。
一定のスピードでペイントが引かれていることで、均一なラインを描き、かつ
ペイントの消費量も通常より５０％減らすことができます（※2）

センチメートル単位での高精度
人工衛星を使った位置情報(高精度測位システム) を使って、センチメートル
レベルのわずかな誤差だけで精度の高いラインを引くことができます。（※3）
一度引きたいラインを登録することで、繰り返し同じ位置でラインを引くことができ、更に登録したマップを編集し、
芝の激しい損傷部を避けるようにフィールドの位置をずらしてラインを引くことも可能です。

高精度測位システムを使った高い精度を実現
地球を周回する多くの人工衛星からの信号を使った高精度測位システムを利用
することで、ベースステーション（中継器）を設置することなく、高い精度での
ライン引きを行います。
（ネットワークRTKを利用）

労働効率の
向上
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※掲載内容はユーザー提供資料に基づき構成しています。仕様・利用条件の詳細はお問い合わせください。

デモ・導入のご相談は
弊社までご連絡下さい。

S P E C

主要仕様
重量

寸法

タンク容量

速度

操作

バッテリー

73.4kg

1023×1074×672mm

25 L（特製）

1 / 2 / 3 km/h

タブレット（同梱） もしくは
スマートフォン

1kWh

S M A RT  L I N E M A R K I N G

※1 ラインのフォーマットはサッカー、ラグビーから順次アメリカンフットボール、テニスなど増える予定です。
※2 通常のライン引きの場合のスピード、ペイント噴射量によって変わります。（社内テスト比）
※3 周囲に高い建物があるなど人工衛星による位置システムの補足状態によって精度に違いがあります。

事前の案内なく、仕様が変更する場合があります。
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